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Induktiver Winkelsensor
mit Analogausgang

RI360P1-DSU35-ELIU5X2-H1151

Typenbezeichnung

RI360P1-DSU35-ELIU5X2-H1151

Ident-Nr. 1590866
Messprinzip induktiv
Auflésung 12 bit
Messbereich 0...360 °
Nennabstand 1 mm
Wiederholgenauigkeit <0.025 % v. E.
Linearitatsabweichung <1% v.E.
Temperaturdrift <+0.02%/K
Umgebungstemperatur -25...475°C
Betriebsspannung 15...30 VDC
Restwelligkeit <10 % U,
Isolationsprifspannung <0.5kV
Kurzschlussschutz ja

Drahtbruchsicherheit / Verpolungsschutz
Ausgangsfunktion

jal ja (Spannungsversorgung)
5-polig, Analogausgang

Ausgangsart Absolut-Singleturn
Spannungsausgang 0...10V
Stromausgang 4...20 mA
Lastwiderstand Spannungsausgang > 4.7 kQ
Lastwiderstand Stromausgang <0.4kQ

Abtastrate 500 Hz
Stromaufnahme <50 mA
Abmessungen 71 x 60 x 35.4 mm
Wellenart Sacklochwelle
Gehausewerkstoff Kunststoff, PP-GF30

Gehausewerkstoff Positionsgeber
Elektrischer Anschluss
Vibrationsfestigkeit
Schockfestigkeit

Schutzart

MTTF

Menge in der Verpackung

Kunststoff, PA66 + PA61/6T-GF40
Steckverbinder, M12 x 1

55 Hz (1 mm)

30 g (11 ms)

IP68 / IP69K

138 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 40 °C
1

Betriebsspannungsanzeige
Messbereichs-Anzeige
Im Lieferumfang enthalten

LED,griin
Multifunktions-LED, griin

Positionsgeber P1-Ri-DSU35, Senkschraube M6 x
25, 2 Zylinderschrauben M5 x 12, 2 Federscheiben
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= quaderférmig, Bauform DSU35
= Kunststoff, PP-GF30-VO

= Erfassung von Winkelpositionen von 0°
bis 360°

= Positionsgeber P1-Ri-DSU35 im Liefer-
umfang enthalten

= Messbereichs-Anzeige iiber LED
= Messbereich programmierbar

= Unempfindlichkeit gegeniiber elektro-
magnetischen Stoérfeldern

= Auflésung 12 Bit

= 15..30 VDC

= 0..10 Vund 4...20 mA

= Steckverbinder, M12 x 1, 5-polig
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Funktionsprinzip
Sicherheit durch induktives Messprinzip

Bedingt durch das Messprinzip, das auf einer
Schwingkreiskopplung basiert, arbeitet der
Sensor absolut verschlei3frei und wird nicht
durch aufmagnetisierte Eisenteile oder sonsti-
ge Storfelder beeinflusst.

Dank des differentiellen Auswerteverfahrens
bleibt das Ausgangssignal nahezu unveran-
dert, selbst wenn die Position des Gebers von
der idealen Drehachse abweicht.
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Induktiver Winkelsensor
mit Analogausgang
RI360P1-DSU35-ELIU5X2-H1151

Ri-DSU3S5 fiir die Montage auf Schwenkantrieben
Der Winkelsensor Ri-DSU35 ist bauformkompatibel
mit der vielfach bewahrten induktiven Doppelsensor-
familie Ni4-DSU35. Auch bei der Montage besitzt der
Anwender ein HochstmaR an Flexibilitat. Mit dem viel-

faltigen Zubehor kann der Sensor auf alle gangigen
Schwenkantriebe mit einem max. Wellendurchmesser
von 16mm montiert werden. Bei groReren Wellendurch-
messern muss das Zubehor BTS-DSU35-Z02 benutzt
werden.

LED Funktion

Betriebsspannung

griin: Spannung liegt an

Messbereichsanzeige

griin: Postionsgeber im Erfassungsbereich

griin blinkend: Positionsgeber befindet sich im
Messbereich bei verminderter Signalqualitat (z.B. zu
groBBer Abstand)

aus: Positionsgeber befindet sich nicht im Erfassungs-
bereich
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Induktiver Winkelsensor

mit Analogausgang

RI360P1-DSU35-ELIU5X2-H1151

Teachanleitung

Individuell (Teach mit Positionsgeber)

Briicke zwischen Teachein- |Gnd Ub LED
gang Pin 5 (GY) Pin 3 (BU) Pin 1 (BN)
2 Sekunden Startwert Endwert Status LED blinkt, nach 2 Sek.

dauerhaft leuchtend

10 Sekunden

Drehrichtung CCW und zurlick
auf letzten Presetwert

Drehrichtung CW und zurick auf letz-|
ten Presetwert

Nach 10 Sek. blinkt die Status
LED schnell fir 2 Sek.

15 Sekunden

Werkseinstellung (360°, CW)

Nach 15 Sek. blinken Power und
Status LED abwechselnd

Preset — Mode (Teach ohne Positionsgeber)

Briicke zwischen Teachein-
gang Pin 5 (GY)

Gnd
Pin 3 (BU)

Ub
Pin 1 (BN)

LED

2 Sekunden

Preset Modus aktivieren

Preset Modus aktivieren

Status LED dauerhaft leuchtend,
nach 2 Sek. blinkend

10 Sekunden

Drehrichtung CCW und zuriick
auf letzten Presetwert

Drehrichtung CW und zuriick auf letz-
ten Presetwert

Nach 10 Sek. blinkt die Status
LED schnell fiir 2 Sek.

15 Sekunden

Werkseinstellung (360°, CW)

Nach 15 Sek. blinken Power und
Status LED abwechselnd

TUURCK

Your Global Automation Partner

Winkelbereich Gnd Ub Status LED
Pin 3 (BU) Pin 1 (BN)
30° 1 x driicken - 1 x blinken
45° 2 x druicken - 2 x blinken
60° 3 x driicken - 3 x blinken
90° - 1 x drlicken 1 x blinken
180° - 2 x driicken 2 x blinken
270° - 3 x driicken 3 x blinken
360° - 4 x driicken 4 x blinken
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Induktiver Winkelsensor

mit Analogausgang
RI360P1-DSU35-ELIU5X2-H1151

Zubehor
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Typ

Ident-Nr.

MaRbild

BTS-DSU35-201

BTS-DSU35-202

BTS-DSU35-203

BTS-DSU35-207

P4-Ri-DSU35

6900229

6900230

6900231

6900403

100002204

Aufbauset fiir Doppelsensoren fir groRere Schwenkantrie-
be: @ Scheibe und Sprengring max. 65 mm; Lochbild auf
Flanschflache 30 x 80 mm (30 x 130 mm); Anschlusswelle
(Wellenzapfen) Hohe 20 / @ max. 30 mm

Aufbauset fiir Doppelsensoren fir groRere Schwenkantrie-
be: @ Scheibe und Sprengring max. 65 mm; Lochbild auf
Flanschflache 30 x 80 mm (30 x 130 mm); Anschlusswelle
(Wellenzapfen) Hohe 20 (30) / @ max. 40 mm

Aufbauset fiir Doppelsensoren fir groRere Schwenkantrie-
be: @ Scheibe und Sprengring max. 110 mm; Lochbild auf
Flanschflache 30 x 130 mm; Anschlusswelle (Wellenzapfen)
Héhe 30 / @ max. 70 mm

Aufbauset fiir Doppelsensoren fir groRere Schwenkantrie-
be: @ Scheibe und Sprengring max. 110 mm; Lochbild auf
Flanschflache 30 x 130 mm; Anschlusswelle (Wellenzapfen)
Hoéhe 50 / @ max. 75 mm

Positionsgeber fiir induktive Winkelsensoren Ri-DSU35
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Induktiver Winkelsensor
mit Analogausgang
RI360P1-DSU35-ELIU5X2-H1151

Zubehor
Typ Ident-Nr. MaRbild
TX1-Q20L60 6967114 Teach-Adapter u. a. fur induktive Drehgeber, Linearweg-,

Winkel-, Ultraschall- und kapazitive Sensoren
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