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Induktiver Winkelsensor
mit Analogausgang

RI360P1-QR14-ELIU5X2-0.3-RS5

TUURCK

Your Global Automation Partner

= Quader, Kunststoff
= Vielseitige Montagemoglichkeiten

= Positionsgeber P1-Ri-QR14 im Liefer-
umfang enthalten

= Messbereichs-Anzeige Uber LED

= Unempfindlichkeit gegeniiber elektro-
magnetischen Storfeldern

= Auflosung 12 Bit

= 15..30VDC

= Analogausgang

= Messbereich programmierbar

= 0..10 Vund 4...20 mA

= Kabel mit Steckverbinder, M12 x 1

Typenbezeichnung

RI360P1-QR14-ELIU5X2-0.3-RS5

Ident-Nr. 1590854 Anschlussbild
1BN +
Messprinzip induktiv T 2 WH
Anlaufdrehmoment, Wellenbelastbarkeit (radial/axial) entfallt, da berlihrungsloses Messprinzip 225 |- D
Auflésung 12 bit T 3BU 1BN
Messbereich 0...360 °
Nénnabstand o 1.5 mm 5GY 4BK
Wiederholgenauigkeit <0.025 % v. E.
Linearitatsabweichung <03% v.E.
Temperaturdrift <+0.01%/K . -
Umgebungstemperatur -25...470 °C Funktionsprinzip
Das Messprinzip der induktiven Winkelsenso-
Betriebsspannung 15...30 VDC ren basiert auf einer Schwingkreiskopplung
Restwelligkeit <10 % U, zwischen dem Positionsgeber und dem Sen-
Isolationspriifspannung <0.5kV sor, wobei ein zur Winkelstellung des Positi-
Kurzschlussschutz ja onsgebers proportionales Ausgangssignal zur
Drahtbruchsicherheit / Verpolungsschutz jal ja (Spannungsversorgung) Verfligung gestellt wird. Die robusten Senso-
Ausgangsfunktion 5-polig, Analogausgang ren sind Dank des beriihrungslosen Prinzips
Ausgangsart Absolut-Singleturn wartungs- sowie verschleiBfrei und (iberzeu-
Spannungsausgang 0...10v gen durch eine optimale Reproduzierbarkeit,
Stromausgang 4..20 mA .. . - .
Lastwiderstand Spannundsausgan 247 KO Aufldsung und Linearitat Uber einen grofen
P 9 gang . L . .
Lastwiderstand Stromausgang <04 KO Temperaturbereich. Die innovative Technik
Abtastrate 800 Hz sorgt fir eine Unempfindlichkeit gegentber
Stromaufnahme <50 mA magnetischen Gleich- und Wechselfeldern.
Bauform Quader, QR14
Abmessungen 53.5x49 x 14 mm /}\ l?
Wellenart Sacklochwelle U [V] | [mA]
Gehausewerkstoff Kunststoff, PBT-GF30-V0
Elektrischer Anschluss Kabel mit Steckverbinder, M12 x 1 10 - 20
Kabelqualitat 5.2 mm, Lif9YH-11YH, PUR, 0.3
Flammwidrig gem. VDE 0472, Teil 804B
Kabelquerschnitt 5x 0.34 mm*
Vibrationsfestigkeit 55 Hz (1 mm)
Schwingungsfestigkeit (EN 60068-2-6) 20 g; 10...3000 Hz; 50 Zyklen; 3 Achsen
Schockfestigkeit (EN 60068-2-27) 100 g; 11 ms % Sinus; je 3x; 3 Achsen 0- L4
Dauerschockfestigkeit (EN 60068-2-29) 40 g; 6 ms Y% Sinus; je 4000x; 3 Achsen | |
Salzspriihnebeltest (EN 60068-2-52) Scharfegrad 5 (4 Priifzyklen) A ]B
Schutzart IP68 / IP69K
MTTF 138 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 40 °C

Menge in der Verpackung

1

Betriebsspannungsanzeige
Messbereichs-Anzeige
Im Lieferumfang enthalten

LED,griin

Multifunktions-LED, griin

Positionsgeber P1-Ri-QR14; technische Daten siehe
Einzeldatenblatt
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Flexibilitdt durch Adapterstifte

Umfangreiches Montagezubehor zur Adaption unter-
schiedlicher Wellendurchmesser ermdglicht die einfa-
che Applikationsanbindung.

LED Funktion

Betriebsspannung

griin: Spannung liegt an

Messbereichsanzeige

griin: Postionsgeber im Erfassungsbereich

griin blinkend: Positionsgeber befindet sich im
Messbereich bei verminderter Signalqualitat (z.B. zu
groBer Abstand)

aus: Positionsgeber befindet sich nicht im Erfassungs-
bereich

Funktionssicherheit durch induktives Messprinzip
Bedingt durch das Messprinzip, das auf einer Schwing-
kreiskopplung basiert, arbeitet der Sensor absolut ver-
schleiffrei und wird nicht durch aufmagnetisierte Eisen-
teile oder sonstige Storfelder beeinflusst.

Dank des differentiellen Auswerteverfahrens bleibt das
Ausgangssignal nahezu unverandert, selbst wenn die
Position des Gebers von der idealen Drehachse ab-
weicht. Der Abstand zwischen dem Sensor und dem
Positionsgeber kann bis zu 5mm betragen, wobei der
Nennabstand bei 1,5mm liegt.
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Teachanleitung

Individuell (Teach mit Positionsgeber)

Briicke zwischen Teachein- [[Gndf bt LEDf
gang Pin 5 (GY) Pin 3 (BU) Pin 1 (BN)
2 Sekundenf Startwerf Endwerff Power LED blinkt, nach 2 Sek.

dauerhaft leuchtendf

10 Sekundenf

Drehrichtung CCW und zuriick
auf letzten Presetwerff

Drehrichtung CW und zurick auf letz-|
ten Presetwerf

MNach 10 Sek. blinkt die Power
LED schnell fir 2 Sek§

115 Sekundent

i

Werkseinstellung (360°, CW

MNach 15 Sek. blinken Power und
Status LED abwechselndf

Preset — Mode (Teach ohne Positionsgeber)f

Briicke zwischen Teachein-
gang Pin 5 (GY)

iGnd{
Pin 3 (BUY

Ubi
Pin 1 (BN

LEDY

R Sekundenf

Preset Modus aktivierenf

Preset Modus aktivierent

Power LED dauerhaft leuchtend,
nach 2 Sek. blinkendf

M0 Sekundent

Drehrichtung CCW und zuriick
auf letzten Presetwerff

Drehrichtung CW und zuriick auf letz-
ten Presetwerf

MNach 10 Sek. blinkt die Power
LED schnell fiir 2 Sek¥

M5 Sekundent H 'Werkseinstellung (360°, CW) MNach 15 Sek. blinken Power und
Status LED abwechselndf
Winkelbereichf iGndf Ubi Power LED}
Pin 3 (BUY Pin 1 (BN)

1B0% M x driickent " T x blinkerf

M5% 2 x driickent " R x blinkerf

1605 13 x driickent " 1 x blinkerf

P0%F B T x drickent T x blinkenf

M80%F H R x drlckerf R x blinkenf

70%F H B x driickerf 1 x blinkerf

360% H % x drlickerf % x blinkenf
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Zubehor
Typ Ident-Nr. MaRbild
P1-RI-QR14 1590812 Positionsgeber fiir induktive Winkelsensoren
043
23
30
©6.5
P2-RI-QR14 1590819 Positionsgeber fiir induktive Winkelsensoren
01/4"
043
23
30
©6.5
P3-RI-QR14 1590865 Positionsgeber fiir induktive Winkelsensoren, flache Bauform,
das Verwenden der Abschirmplatte SP1-QR14 wird empfoh-
len
18 243
30
T
17
SP1-QR14 1590873 Abschirmplatte @ 30mm, Aluminium
245
30
HSA-M6-QR14 6901051 Adapter fiir Positionsgeber der induktiven Winkelsensoren

Ri-QR14, von Hohl- auf Vollwelle, @ 6 mm

06f7
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Zubehor
Typ Ident-Nr. MaRbild
HSA-M8-QR14 6901052 Adapter fiir Positionsgeber von induktiven Winkelsensoren
Ri-QR14, von Hohl- auf Vollwelle, @ 8 mm
4 08f7
26f7
~
125
\JS.Z \é’7
DS-RI-QR14 1590814 Distanzhiilsen zur riickwartigen Montage von Ri-QR14, 2
Stick pro Verpackung
094
o7
w2
255
TX1-Q20L60 6967114 Teach-Adapter u. a. flr induktive Drehgeber, Linearweg-,
Winkel-, Ultraschall- und kapazitive Sensoren
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